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	웨이스가 향하는 곳은 로봇 동작이 설비로 가기 전에 가상 공장에서 먼저 점검되는 공장입니다
	로봇 교시 화면은 지금 동작 단계 목록, 3D, 조그, 속도 그래프를 한 화면에 둡니다
	웨이스는 로봇 동작을 4 ms 고정 간격으로 미리 계산해 두고, 재생할 때는 그 값을 읽습니다
	로봇 교시 화면은 재생 전에 관절 값과 속도를 점검하고, 차단이 하나라도 있으면 재생하지 않습니다
	웨이스의 자체 시험에서 직선 이동 240건 가운데 66건이 차단으로 나왔습니다
	웨이스가 먼저 만들 것은 공구 끝 기준 조그와 블렌드를 반영한 계획입니다
	웨이스는 그다음에 외부와 값을 주고받는 연결 기능을 받기 전용부터 만듭니다
	웨이스는 로봇 교시 화면에서 하지 않을 것 3가지를 함께 정했습니다
	함께 읽어보세요

